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Forandrad metod for etablering
och avetablering

Projektet avsag att forbattra sakerheten for
personal som arbetar med etablering, avetable-
ring, uppskyltning och underhall vid olika typer
av vagarbetsplatser, i forsta hand pa det hog-
trafikerade vagnatet. Som underlag fér projektet
har Svevia tagit fram en férstudie (Etapp1)

som visar méjligheten att, pa ett fér personalen
skyddat satt, skylta upp vagarbetsplatser utifran
faststéllda trafikanvisningsplaner (TA-planer).
Forstudien presenterades i davarande Véag-
verkets branschgrupp for Drift och underhall,
och det beslutades att starta projektet bransch-
gemensamt med bland annat finansiering fran
Trafikverket och SBUF.

Bakgrund

Syftet med framtagande av den automatiserade robotkranen var
att sakerstalla arbetsmiljon f6r den personal som arbetar i en allt
tuffare och mer komplicerad trafik- och vagmilj6. Under det se-
naste decenniet har bland annat tillkommit trafiksdkerhetsanord-
ningar, som exempelvis mittrdécken, som komplicerar arbetsmiljén
vid drift- och underhallsarbeten och dé inte minst vid etablering
och utmaérkning av véagarbetsplatser.

Utifran det faktum att det tidigare har intraffat incidenter och
olyckor vid etablering av vagarbetsplatser finns ett stort behov
att hitta I6sningar for 6kad sékerhet. De nya arbetsmetoderna
skall minimera vagarbetarnas direkta exponering for trafik vid
etableringsarbete.

Detta projekt (Etapp 2), framtagande av en funktionsprototyp,
har innefattat att ta fram en férenklad prototyp for att verifiera de
grundlaggande funktionskraven pa en sadan lésning.

Syfte

Syftet var att se 6ver etableringsarbetet for att forsdka hitta nya
arbetssatt, nya system och ny utrustning for att gora etablerings-
arbetet sakrare ur medarbetarnas synvinkel. En hégre sakerhet
kan uppnas:

- Genom att jobba snabbare, vilket innebér att personalen
befinner sig kortare tid i en utsatt situation.
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- Genom att jobba med andra arbetssatt, vilket innebar att
personalen skyddas fran farliga trafikmiljcer.

+ Genom att anvénda nya system och ny utrustning, som till
exempel den féreslagna vagskyltsroboten, ges férutsattningar
for de tva foregaende punkterna och for en sékrare arbetsmiljo.

Projektet har utvecklat en prototyp for etablering av arbetsplats
samt gjort tekniken tillgénglig fér alla deltagande entreprendrer,
vilket mojliggér en battre arbetsmiljé for alla yrkesarbetare som
arbetar pa vagen samt reducerad storning for bilister och for trafik-
flodet.

Genomforande

Med stod fran SBUF och Trafikverket har arbetet utforts av en
projektgrupp bestaende av representanter fran Skanska, NCC
Roads, Peab, Clac, Intelligent machines, Trafikverket och Svevia.
Patrik Lidstréom, Svevia, ha varit projektledare.

Utvecklingsarbetet har skett genom att férst uppréatta en krav-
specifikation dér alla krav sammanfattades. Forst darefter vidtog
sjalva utvecklingsarbetet. Utvecklingens olika delresultat testades
sedan var for sig innan de sammanfogades till den slutliga funk-
tionsmodellen som sedan sluttestades.

Resultat

Funktioner som verifierades under den hér projektetappen var:

1. Positionsnoggrannhet, det vill sdga att det gar att positionera
kranspetsen tillrackligt noggrant fér att kunna hamna ovanfér
ratt trafikskylt och for att kunna traffa lyftanordningen.

2. Positionera laget pa kranspetsen

3. Gripanordningens konstruktion rent praktiskt

4. Hitta Iamplig handdator

Samtliga dessa mal har uppnatts. Detta har ocksa demonstrerats i
november 2009 da representanter for Vagverket, Svevia, Skanska
och NCC var narvarande. En mycket lyckad demonstration da
deltagarna &ven sjélva fick préva pa att operera kranen.

| dagslaget finns demoprototypen intakt och efter beslut om vidare
finansiering gar projektet in i etapp 3 vilket innebar framtagande
av en fullskaleprototyp med all funktionalitet enlig specifikationen.

Slutsatser

Projektet har genomforts med lyckat resultat och maluppfyllelse
och aven blivit uppméarksammat i media vid ett flertal tillfallen.
Samtliga deltagare och aktorer anser att metoden och utrust-
ningen &r till stor nytta i stravan att na en béttre arbetsmiljo, 6kad
trafiksékerhet och minimera trafikstérningar.

Ytterligare information

Kontaktpersoner:

Patrik Lidstrém, Svevia AB, 070-6333967,
patrik.lidstrom@svevia.se

Niclas Odermatt, Skanska Asfalt & Betong AB, 070-6015672,
niclas.odermatt@skanska.se

Klas Rosendahl, Street Smart Equipment AB, 073-2460864,
klas.rosendahl@sseq.se
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+ Slutrapport Férandrad metod for etablering (kan laddas ner
fran www.sbuf.se under projekt 12061)



